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	スライド番号 1
	Team1では、実事例をユースケースとしたシナリオの特定と安全性評価指標の策定を行い、�Team2で実施するシミュレーションによる自動運転安全性評価環境の評価条件として提供する。
	FY22までに自動運転機能のうち認知機能評価を「1st-Stage認識性能評価」、判断・行動機能評価を�「2nd-Stage安全性評価」と定義し、それらを連携して評価する重要性を示してきた。
	FY23では、各Stageをつなげる重要なモデルとして「認識性能モデル」を定義し、�真値Simも活用した2-Stage評価体系の確立を目指す。
	2nd-Stage評価に向け、ひたちBRTをユースケースとしたシナリオ/評価範囲/判定方法の具体化を行う。
	Team2のシミュレーションを用いた評価に関与し、多角的な評価ができる評価指標を提案・連携する。
	構築したシナリオの評価条件を標準形式の記述をベースに、DIVP Simで実行可能な形式で定義する。 
	2QでCI環境の基本構築を行い、3Qで1st-Stage評価、4Qで2nd-Stage評価完了を目指す�3Qからのユースケースに基づく評価に向けてTeam1から具体的な評価条件をインプットする
	FY23はひたちBRTの具体的な交差点をAD-URBANシステムで評価し、2-Stage評価の確立を目指す�FY24からはひたちBRTの他交差点など、ユースケースの展開実績を順次拡大していく
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