
ロボット社会実装プロジェクト 2020年に向けたアクションプラン

2016年度

【6⽉】
ガイドライン取りまとめ

【10⽉〜】
ロボット社
会実装研
究会※（⽉
に1度の
ペースで開
催）

2017年度

安全性確保 事例創出

ロボット導⼊実証事業

【4⽉〜6⽉】公募

採択・実証実施
・⽻⽥空港
・ハウステンボス
・イオンモール
・ローソン
・ATC

・・・

【10⽉〜】
⺠間企業が主催する研究
会とも連携（2ヶ⽉に1度の
ペースで開催）
→ホテル業界 など

【2⽉〜】
上記研究会と連携
→商業施設・⼩売 など公募

採択・実証実施
・○○ホテル？
・××百貨店？

2018年度

2019年度

2020年度

【10⽉】
ジャパンロボットウィーク

予算⽀援 案件発掘普及・情報発信

【11⽉】
国際ロボット展

ジャパンロボットウィーク
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ザ
ー
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⾒

交
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け

た
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ル

テ
ィン

グ

公共空間のいたるところで、ロボットがサービスを常時提供する姿を発信

国際ロボット展

必
要

に
応

じて
ガ

イド
ライ

ンを
⾒

直
し

※ RRIが主催する研究会
（アクションプランは適宜⾒直しを⾏う予定）

World Robot Summitプレ⼤会
(World Robot Challenge, World Robot Expo)

採択事業
者へのアン
ケート調査



ユニバーサル未来社会体験プロジェクト ２０２０年に向けたアクションプラン

千葉市幕張新都⼼WG台場及び⻘海地域 渋⾕超福祉WG

2017年度

2018年度

2019年度

2020年度

ユニバーサル未来社会推進協議会

RoboCup2017名古屋
世界大会において、
名古屋市･愛知県と
連携し、2020年に
向けた課題を精査。
＜2017年7月＞ 【11月29日～12月2日】ユニバーサル未来社会

推進フォーラム
＠2017国際ロボット展

 科学技術振興機構
 日本学生支援機構
 産業技術総合研究所
 日刊工業新聞社 等

関係協議会会員 ：
 千葉市
 千葉大学
 イオンモール株式会社
 ロボ ッ ト タ クシー株式会社

ワーキンググループメンバー：
 渋谷区
 東京都市大学
 東急電鉄株式会社
 ＮＰＯ法人ピープルデザイン研究所

【11月】福祉関連ロボット技術の
ショーケース＠超福祉展

【前期】パーソナルモビリティ
実証実験
＠イオンモール幕張新都心

【通年】東京2 0 2 0大会テストイベント
※ テ ス ト イ ベ ン ト の 機 会 に 合 わ せ た 先 端 ロ ボ ッ ト 技 術 の 体 験 イ ベ ン ト の 実 施 。

【後期】自動運転技術実装の検討

【通年】案内ロボット・デジタル
サイネージ技術の活用

※イオンモール幕張新都心内の案内を想定。

【 4月】 1 0 0日前イベント開催
※ 先 端 ロ ボ ッ ト 技 術 が 活 躍 す る 姿 を 世 界 に 発 信 。 併 せ て 、 東 京 大 会 の 際 に 体 験 で き る 先 端 ロ ボ ッ ト 技 術 を 紹 介 。

【 7 月 2 4 日～ 8 月 9日】東京 オリンピッ ク競技大会

【 8 月 2 5 日～ 9 月 6日】東京 パラリンピ ック競技大 会

競技大会開催中は、案内ロボット、多言語翻訳及びデジタルサイネージの統合サービスの提供。パーソナルモビリティによる移動実演を予定。

競技大会開催中は、案内ロボット、多言語翻訳及びデジタルサイネージの統合サービスの提供。パーソナルモビリティによる移動実演を予定。

アクションプランは適宜見直しを行う予定。

【通年】自律走行ロボット実証実験
※安全な自動走行の検証。

【通年】パーソナルモビリティ・
自動運転実証実験

【10月17日～21日】多言語翻訳技術等の実証
＠Japan Robot Week2018※

(World Robot Expo同時開催)

【11月24日～26日】案内ロボット等の実証実験
＠JSTサイエンスアゴラ2017※

ワーキンググループメンバー：

【11月】福祉関連ロボット技術の
ショーケース＠超福祉展

※出展等審査結果による。

(参考)


