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3 背景

◼ 第4回次世代電力系統WGでは「発電側におけるノンファーム型接続の制御を参考にした仕組み（以降、計画値
制御）」や「北海道電力NWにおける試行的取組（以降、リアルタイム制御）」を順潮流側の混雑制御手法とし
て導入した場合の課題等が示された。

◼ また、順潮流側の混雑制御手法について技術面での評価・検討等を進める必要があることから、これらが電力広
域的運営推進機関にタスクアウトされた。

◼ 将来の系統用蓄電池の系統混雑緩和への活用等の環境変化を考慮しつつ、検討を進める必要がある。一方で、
系統用蓄電池の接続検討申込数が急増しており、速やかに系統連系・出力制御の在り方の議論を進めるためにも、
タスクアウトされた出力制御手法の概略評価について早期に整理を進める必要がある。

◼ 本日は「各制御手法の課題等」の検討や、「制御手法の選択肢の比較」などについて整理したため、ご報告させて
いただく。



4 順潮流対策の選択肢について

◼ 計画値制御やリアルタイム制御を制御手法として導入しようとした場合、以下の選択肢（組み合わせ含む）が考え
られ、以下案（選択肢）を基本に評価・検討等を進めている。

◼ なお、計画値制御についてはシステムの簡易化や簡易版を暫定対応とすることついても検討している。

案 現対応 暫定対応 本対応

A

早期連系追加対策
（充電制限）

→ 計画値制御※1

B → リアルタイム制御

C リアルタイム制御 計画値制御※1

D →
早期連系追加対策
（充電制限）

※１：逆潮流側ノンファーム型接続の出力制御方式として、再給電方式（基幹系統）と計画値制御（ローカル系統）がある。順潮流側検討においては、
立地誘導面や一般負担の拡大防止面から、計画値制御として検討を進める。



5 (参考)系統用蓄電池の接続検討等の受付状況

出所）第78回 再生可能エネルギー大量導入・次世代電力ネットワーク小委員会 資料1より抜粋
https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/pdf/078_01_00.pdf

https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/pdf/078_01_00.pdf


6 （参考）計画値制御（案）の概要

◼ 計画値制御は発電/需要計画の断面で想定潮流を計算し、潮流計算値が設備の運用容量を超過した際に蓄
電池の充電出力予定値を抑制する制御。

◼ 下図は計画値制御案の一例。各種データから系統の潮流を想定し、混雑設備に連系する蓄電池に対して混雑を
加味した出力制御値を蓄電池のPCS等に対し送信するような制御を想定している。

↑上位系統

蓄電池

負荷

出力制御
指令

運用容量

B変電所

A変電所

運用容量 超過

＋

－

＋

＋

※出力制御指令を蓄電池の充放電計画値に反映し、
 放電に間に合うよう充電を追加した場合

※A変電所以下の系統用
 蓄電池が一つのケース

充電

放電

：追加充電計画

：出力制御指令を反映した充電計画



7 （参考）リアルタイム制御の概要（北海道エリアの試行的取り組み）

◼ 充電制御装置は親局、子局および通信回線で構成される。親局は変電所に設置される自端制御であり、系統全
体の情報を持たない。

◼ 設備を流れる潮流が運用容量を超えた際に、一定周期で蓄電池の定格充電出力に対する上限値を90%, 
80%, 70%, ・・・, 0%というように、運用容量の範囲内に収まるまで段階的に引き下げる制御を行う。

◼ 運用容量超過を解消するまで充電出力を段階的に引き下げるため、出力制御を行うに当たっては制御比率をシス
テム等で算定する必要がない。

運用容量

※グラフ中の％は蓄電池の定格充電出力に対するもの

出典）「充電制御装置を活用した系統用蓄電池の接続（対象系統の追加）について」をもとに作成
https://www.hepco.co.jp/network/info/info2025/1252764_2061.html

蓄電池X 蓄電池Y 蓄電池Z

A変電所 B変電所 C変電所

AB送電線 BC送電線

順潮流 順潮流

充電 充電 充電

充電制御
装置親局

潮流情報他

子局 子局 子局

制御信号 制御信号 制御信号

条件：
・AB送電線以下のリアルタイム制御対象蓄電池はXYZのみ

AB送電線で混雑が発生した場合のイメージ

蓄電池
充電量

超過

時間

https://www.hepco.co.jp/network/info/info2025/1252764_2061.html
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9 全国大にリアルタイム制御を導入した場合の主な課題

◼ 全国大にリアルタイム制御を導入した場合、主な課題として考えられるのは下表のとおり。

◼ リアルタイム制御を導入すること自体の課題（案B, 案C共通）として①、②があり、リアルタイム制御を暫定対応とし
て導入した場合（案C）の課題として③があげられる。課題の詳細は次スライド以降で示す。

課題 リアルタイム制御を導入した場合の課題概要

①インバランス
及び調整力

•充電制御によるインバランスの拡大
•必要な下げ調整力が増大し、かつ必要量を事前に把握することが困難。
✓ 下げ調整力が不足した場合、周波数影響のおそれ
✓ 下げ調整力を十分なマージンを持って確保した場合は、再エネ制御量が増加

②立地誘導
•充電制御に関する情報公表が限定的になる面があることから、蓄電池連系が望ましくない地
点に連系してしまうおそれ

課題 リアルタイム制御を暫定対応として導入した場合の課題概要

③運用複雑化 • リアルタイム制御の運用期間が限定的となり、都度の制度やルール変更により複雑化する



10 

前日時点の蓄電池計画（翌日分） 当日の蓄電池計画（黒線）と蓄電池出力（赤線）

リ
ア
ル
タ
イ
ム
制
御

計
画
値
制
御

リアルタイム制御導入の課題① インバランス及び調整力 (1/2)

①計画値制御

②計画修正

制御で余剰
インバランス

充電量制約で
不足インバランス

計画時点で
制御量不明

計画通りの
運転可能

実潮流による
リアルタイム制御

◼ 計画値制御では前日見通しの反映により当日は計画通り運転することが可能であるが、リアルタイム制御では予見
性が無いため余剰インバランスが発生する。

◼ 加えて、充電を制御することで蓄電池の充電容量に影響することから、充電制御後のコマにおいて計画通りの放電
ができず発電計画の変更または代替電源の調達が間に合わない場合には、不足インバランスが発生する。



11 リアルタイム制御導入の課題① インバランス及び調整力 (2/2)

◼ 下げ調整力は優先給電ルールにより確保しているが、リアルタイム制御では事前に制御量および下げ調整力必要
量を把握することが困難。

◼ リアルタイム制御は、事前に充電制御を想定する機能がなく実需給断面で制御が行われることから、余剰インバラ
ンス分の調整はGF・LFCによるものとなり、下げ調整力が不足した場合には周波数に影響が出るおそれがある。

◼ これを回避するため、リアルタイム制御分の下げ調整力が不足しないよう十分なマージンを確保することが必要と考
えられるが、その場合は再エネ制御量が増加するおそれがある。

◼ 計画値制御を導入する場合は、時間的リードタイムがあることから、充電制御を加味した電源調整が可能であり、
周波数に影響が出るおそれは相対的に低いと考えられる。

リアルタイム制御で
計画値から実需要が
減る

出所）第43回 需給調整市場検討小委員会 資料3より抜粋
https://www.occto.or.jp/iinkai/chouseiryoku/jukyuchousei/2023/files/jukyu_shijyo_43_03.pdf

下げ調整力の確保イメージ

https://www.occto.or.jp/iinkai/chouseiryoku/jukyuchousei/2023/files/jukyu_shijyo_43_03.pdf


12 リアルタイム制御導入の課題② 立地誘導効果

◼ 逆潮流側において、混雑が生じた系統の情報や再エネ出力制御の前日予想などの立地誘導に資する情報を公表
している。

◼ 他方、リアルタイム制御は、事前に充電制御を想定する機能はないこと、現地機器で構成されること、蓄電池への制
御指令は充電出力上限値となることから、充電制御結果の公表がリアルタイム制御では限定的になる部分がある。

出所）第3回 次世代電力系統ワーキンググループ 資料2-4より抜粋
https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/smart_
power_grid_wg/pdf/003_02_04.pdf

参考 逆潮流ノンファーム電源の制御時の実績公表資料

リアルタイム制御では
赤枠部の把握が困難

https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/smart_power_grid_wg/pdf/003_02_04.pdf
https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/smart_power_grid_wg/pdf/003_02_04.pdf


13 リアルタイム制御導入の課題③ 暫定対応による複雑化

◼ リアルタイム制御を暫定対応とする場合も、運用開始までに一定の期間が必要。
【参考】仕様検討着手から運開まで約4年程度（北海道電力NW）

◼ 両システムを並行して開発する場合、リアルタイム制御を運用できる期間はその差分の期間のみとなり、運用期間
が限定的になる。また、リアルタイム制御の仕様が計画値制御の仕様に影響を与える可能性があり手戻り※を生じる
リスクがある。
※手戻りを生じさせないためには計画値制御の一部仕様調整をリアルタイム制御の仕様確定後に実施する必要があり、計画値制御の運用開始が遅延す
る可能性がある。

◼ 充電制限契約⇒リアルタイム制御⇒計画値制御と制度が頻繁に変更となると、事業者・一送にて変更の都度、対
応が必要となる。

スケジュール

リアルタイム制御
（暫定運用）

計画値制御

▽発注 ▽運開

▽運開

▽仕様調整

▽発注▽仕様調整

運用期間

リアルタイム制御対象蓄電
池は計画値制御システム
運開後に完全移行



14 リアルタイム制御導入の工事費と納期

※ピンクの欄は仮定をおいた項目

参考元）充電制御装置を活用した系統用蓄電池の接続（対象系統の追加）について
https://www.hepco.co.jp/network/info/info2025/1252764_2061.html

◼ リアルタイム制御を全国展開した場合の工事費について、北海道電力NWの試行的取り組みをもとに、概略的な
試算を行った。

➢ 工事費単価は北海道電力NW公表資料を参考にした。親局A（基幹変電所に設置）の設置数は北海道電力NWの
現状の対象系統数等を基にした。
（親局あたりの制御蓄電池数には限りがあることから、同一系統に蓄電池が局所的に集中して設置された場合、
 複数の親局が必要となる点も考慮してこのような試算とした。）

➢ 試算上、北海道除く全国の親局工事費は760～930億円。(子局工事費や通信線工事費は含んでいない)

◼ リアルタイム制御の仕様検討着手から導入時期までの期間は北海道エリアの実態を考慮すると、約4年を要する。

北海道
全国

（北海道以外）

基幹
変電所数

34箇所 384箇所

親局A（基幹変）の
想定設置数

25装置 282装置

親局Aあたりの親局B
（ローカル変）の設置数

- 2～3装置

親局A・B
設置工事費

- 760～930億円

74%

リアルタイム制御導入の工事費

基幹変電所

親局A
設置候補

親局B
設置候補

ローカル
変電所

親局A・親局B1装置にあたりにつなげる
蓄電池数には上限あり。それを超えると要増設※。
※より低電圧階級の事業者を対象とする場合、顕著となる

74%

https://www.hepco.co.jp/network/info/info2025/1252764_2061.html
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16 計画値制御を導入した場合の主な課題等

◼ 全国大に順潮流計画値制御を導入した場合、主な課題として考えられるのは下表のとおり。

◼ また、課題に加えて計画値制御を導入した際に事業者側で必要な対応についても示した。

◼ 課題・対応の詳細については次スライド以降で示す。

課題 概要

①出力制御量
•計画値制御は潮流の想定誤差を含むため、実潮流制御のリアルタイム制御に比べて出力制御量が
大きくなる。

②需給バランス制約による
 出力制御との協調

•需給バランス制約と順潮流混雑の協調を考慮した制御量の計算手法検討が必要となる。また、演
算時間増加により制約時間内に演算が完了しない、またはハードウェアに影響が出る可能性があ
る。

③逆潮流混雑との協調
•逆潮流混雑と順潮流混雑の協調を考慮した制御量の計算手法検討が必要となる。また、演算時間
増加により制約時間内に演算が完了しない、またはハードウェアに影響が出る可能性がある。

事業者側で必要な対応 概要

充電計画の提出 •想定潮流の算出に必要な充電計画について、充電計画提出の整理及びその対応が必要。

計画値制御に対応した装置
（PCS等）の導入

•計画値制御で演算した制御量を受けるPCSが必要となるため、その仕様の整理及び設置が必要。



17 計画値制御の課題① 出力制御量

◼ 計画値制御の制御量算定のもととなる想定潮流には誤差があり、制御量は誤差を見込む必要がある。ただし、別時
間帯で代替充電できる場合は影響が限定的になると考えられる。一方、リアルタイム制御は実潮流で制御しており、
相対的に計画値制御のほうがリアルタイム制御よりも出力制御量は大きくなる。

計画値制御リアルタイム制御

親局

子局蓄電池

潮流計測

上限値
指令

指令値
送信

出力制御量小

入力
・系統潮流過去実績
・発電過去実績
・PV出力予測（誤差含む）
・発電計画（誤差含む）
・充放電計画（誤差含む）
・エリア需要予測（誤差含む）

出力
・順潮流出力制御量

出力制御量大

演算
変電所A

変電所B

変電所C

変電所D

変電所E



18 計画値制御の課題② 需給バランス制約による出力制御との協調

◼ 逆潮流の出力制御量算出順は、系統制約⇒需給バランス制約の順となっている。この順序では需給バランス制約
による出力制御が基本的に逆潮流の減少方向（逆潮流起因の系統混雑の緩和）に働くため、制御量の過不
足が生じない。

◼ 一方で需給バランス制約による出力制御は順潮流の増加に働くため、系統制約⇒需給バランス制約の順に出力
制御を行うと順潮流が増える。その結果、順潮流で再混雑が発生し、制御量不足となることが懸念される。

◼ そのため、逆潮流側含めて制御量計算手法の再考が必要であり、制御手法の変更により制御量算出の計算時
間への影響が想定される。それにより、システムハードウェア※の費用増加や工期長期化につながる可能性がある。
※既設中給システム、再エネ制御システム、逆潮流側システムを含む

◼ リアルタイム制御は需給バランス制御後に蓄電池の制御を行うため、混雑の観点では同問題は発生しないと想定。
（ただし、これまでの委員会にて示したとおり、需給バランス制約との観点では下げ調整の課題が生じる）

蓄電池X

太陽光Y

潮流：90⇒120MW
運用容量：100MW

150MW充電

60⇒30MW出力
（需給バランス制約による）

A変電所

B変電所

需給制御を反映前後の想定潮流

（参考）逆潮流側システムの出力制御順

出典）第48回再生可能エネルギー大量導入・次世代電力ネットワーク小委員会 資料1
https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/pdf/048_01_00.pdf

https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/denryoku_gas/saisei_kano/pdf/048_01_00.pdf


19 計画値制御の課題③ 逆潮流混雑との協調

◼ 蓄電池と分散電源が混在する系統では、制御量算出のため順潮流から逆潮流にまたがる多段の制御量計算が
必要になるケースが想定される。

◼ そのため、逆潮流側を含めて制御量計算手法の再考が必要であり、制御手法の変更により制御量算出の計算
時間への影響が想定される。それにより、システムハードウェア※の費用増加や工期長期化につながる可能性がある。
※既設中給システム、再エネ制御システム、逆潮流側システムを含む

◼ 下記は放射状系統の計算例。次スライドのループ系統のようにさらに複雑なケースも想定される。

◼ リアルタイム制御にて同様の問題が発生した際は、下図ステップ④の制御が実施できずに③の混雑が解消できない観
点から、再考が必要となる。

太陽光Y蓄電池X 蓄電池Z
太陽光Y蓄電池X 蓄電池Z

太陽光Y蓄電池X 蓄電池Z

【計算STEP1】蓄電池Z起因で混雑 【計算STEP2】太陽光Y起因で混雑

【計算STEP3】蓄電池X起因で混雑

②出力制御

変電所A 変電所B 変電所C 変電所D

④出力制御

⑥出力制御

①順潮流混雑発生 ③逆潮流混雑発生

⑤順潮流
混雑発生



20 （参考）ループ系統での逆潮流起因混雑との協調

◼ 蓄電池導入量が相当程度に増えた場合、蓄電池の充電起因の基幹ループ系統の混雑も想定される。

◼ その際、蓄電池の充電出力を制御する場合、逆潮流混雑との協調の課題があると想定される。

基幹変電所A

基幹変電所B

基幹変電所C

基幹変電所D

基幹変電所E
蓄電池導入量大

基幹変電所H

基幹変電所G
太陽光導入量大

基幹変電所F

①混雑発生

②発電抑制
（再給電）

③混雑解消

④混雑発生
（発電増加に伴う）

⑤充電抑制

⑥混雑解消

②発電増加
（再給電）



21 （参考）計画値制御の時間制約について

◼ 発電・需要計画値の反映はGC（ゲートクローズ）までに行う必要があり、GCで確定した結果から混雑計算を実施
している。

◼ 順潮流側の計画値制御でも、計画値が揃ったGC後に出力制御量の計算が必要となるため、GCから実需給まで
の1時間で計算とPCSの運転スケジュール書き換えを完了させる必要がある。

（参考）逆潮流側システムのタイムライン

出典）解説電力ネットワーク ノンファーム型接続より
https://www.occto.or.jp/grid/business/documents/NF_setsuzokuriyou_20251001.pdf

https://www.occto.or.jp/grid/business/documents/NF_setsuzokuriyou_20251001.pdf


22 計画値制御の簡易化について

◼ 可能な限り早期に蓄電池の円滑な接続する取組として、第４回次世代電力系統WGにて計画値制御の対象とす
る系統や蓄電池の規模を一定以上にすることで対象を限定し、演算規模を縮小する簡易化の方策が示された。

◼ 上記に加え、インプット・アウトプット情報を縮小する方策も検討し、下記のような簡易化案にて一送各社へのヒアリン
グを実施したが、多少のロジック変更を行ったところで開発工数はほぼ削減できず、大幅な納期短縮は見込めない
という結果が得られた。

◼ また、計画値制御の簡易版を暫定対策として導入後に非簡易版に移行する場合、一送・システムベンダーひっ迫
などにより非簡易版の導入が遅れる可能性がある。

計画値制御の簡易化 対象系統を限定

対象蓄電池を限定

充電計画を使用しない

抑制指令の簡易化
（停止指令or充電のみ等）

演算規模を減らす

インプット情報を減らす

アウトプット情報を減らす

簡易化方策 対応の方向性



23 計画値制御導入時に必要な対応 充電計画の提出等

◼ 計画値制御では系統の想定潮流を算出する必要があり、蓄電池の充電計画も想定潮流に織り込む必要がある。

◼ 逆潮流側では、全ての発電計画を反映するとデータ量が膨大となるため、出力制御を適切に行うために高低圧電源
の発電計画を混雑系統ごとに分割して提出している。

➢ 低圧：混雑系統以下の配電用変電所かつ電源種別ごとに計画提出 

➢ 高圧：「配電用変電所単位」または「受電地点単位」かつ電源種別ごとに計画提出 

◼ 蓄電池の充電により発生する混雑を想定するためには、逆潮流側同様に蓄電池の充電側の需要計画提出の整
理や整理結果に基づく対応※も必要になる。
※アグリゲーションを行う場合、一部蓄電池に制約がかかるため充電計画の提出単位の分割等の整理に対応したアグリゲーター側のシステム等が必要。
   また，計画を受領する一般送配電事業者でも増加した需要計画を処理できるようシステム増強が必要になる可能性があり、その際はシステムの想定
コストや納期が現想定から変動する。

◼ 充電計画の提出に加えて、メーカーでの計画値制御に対応したPCS開発、および蓄電所への導入も必要となる。

出典)第51回 系統WG 資料２より
https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/shoene_shinene/shin_energy/keito_wg/pdf/051_02_00.pdf

https://www.meti.go.jp/shingikai/enecho/shoene_shinene/shin_energy/keito_wg/pdf/051_02_00.pdf


24 計画値制御の工費および納期

◼ 逆潮流側システム導入予定の一送9社に計画値制御システム開発の工費および納期の聞き取りを行った。

◼ 順潮流側システム開発の着手可能時期は以下①～③の着手条件を満たした後であり、①～③にかかる想定
期間も含めた期間を納期とした。

① 順潮流計画値制御対応PCSの仕様検討

② 計画値制御の詳細仕様検討

③ 逆潮流側システム開発中エリアについては、逆潮流側システム運開

◼ また、「②計画値制御の詳細仕様検討」の完了後に、一送の順調流側システムの開発と並行して、前頁であげた
メーカーでの順潮流計画値制御対応PCS開発、および蓄電所への導入が必要となる点にも留意すべきである。

工費（概算）※1 納期（概算）※2,※３

各一送結果 17～68億円/各社 5～7年

9社※4合計値 300億円 -

※1：逆潮流時のシステム構築費（予定含む）を参考とした値。途中仕様変更などが生じた場合や詳細検討の検討次第では
増額になるなど不確定要素を含む。また、今後のメンテナンス費用（サーバー更新費や保守費用など）を含まない金額。

※2：一送各社による概略検討の結果では、逆潮流時のシステムの構築予定期間を参考に計画値制御のシステム開発期間を
3～5年としている。なお、途中で制度・仕様変更などが生じた場合や詳細検討の検討次第では延長の可能性がある。

※3：リード文①～③の仕様検討等のシステム着手に必要な期間を2年程度と仮定している。
※4：現状、逆潮流側システム導入を予定している一送が9社だったため、9社合計とした。



25 目次
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26 順潮流出力制御(計画値制御およびリアルタイム制御) の課題

◼ 順潮流出力制御の案A(計画値制御)、案B(リアルタイム制御)、案C（リアルタイム制御⇒計画値制御）の全
てについて、共通の課題もあると考えており、その一例を下表に示す。

◼ 先行する逆潮流側でもノンファーム接続の導入から現在まで、種々の課題が顕在化しており、現在、対策について継
続検討中のものもあることから、今後、順潮流側においても少なくとも同様の課題がないか検討する必要がある。

課題 概要

①調整力 •調整電源となっている蓄電池の調整力が系統の混雑により制約される際に、下げ代の確保が必要となる。

②供給力
•系統混雑により蓄電池の充電が抑制されると、発電可能量が減少することで、供給力が想定より減少する可能
性があるため、広域予備率や供給信頼度評価などにおいて、どのように考慮するかの整理が必要となる。



27 順潮流出力制御の課題例① 調整力への影響

◼ 調整電源となっている蓄電池の調整力が系統の混雑により制約される際には、下げ代の確保が必要となる。

◼ 順潮流混雑が再エネ余剰時に生じた場合には、充電制限を行うことで再エネ出力制御の増加につながりえる。

◼ この点、計画値制御はリアルタイム制御と比べて影響が出る恐れが相対的に低いと考えられるものの、逆潮流側混
雑をどのように考慮するかについても今後の課題としてあげており、国の審議会や関連する委員会等と連携し検討を
進めていく必要がある。

出典）第86回 広域系統整備委員会 資料2
https://www.occto.or.jp/assets/iinkai/kouikikeitouseibi/2024/files/seibi_86_02_01.pdf

（参考）逆潮流混雑の影響・課題

https://www.occto.or.jp/assets/iinkai/kouikikeitouseibi/2024/files/seibi_86_02_01.pdf


28 順潮流出力制御の課題例② 供給力への影響

◼ リアルタイム制御では、充電出力制御量の事前把握が困難なため、充電制限がリアルタイム制御でかかる。充電が
計画通りにできないと、充電量不足で計画値通りの放電ができず、供給力が不足することが考えられる。

◼ 対して計画値制御では、充電制御量をあらかじめ把握できる。そのため発電契約者が充電側の抑制指令を踏まえ
て充放電の計画再提出を義務付ける制度とした場合、供給力に与える影響は比較して小さい。
（計画値制御も最後の制御量算定はGC後に行われるため、最後の算定制御量が事前に計算した制御量から変
動すると、同様の事象が起こりうる）

前日時点の蓄電池計画（翌日分） 当日の蓄電池計画（黒線）と蓄電池出力（赤線）

リ
ア
ル
タ
イ
ム
制
御

計
画
値
制
御

①計画値制御

②計画修正

充電量制約で計画
値通りの放電不可
⇒供給力不足

計画時点で
制御量不明

計画通りの
運転可能

実潮流による
リアルタイム制御



29 順潮流出力制御の課題例② 供給力への影響

◼ 順潮流出力制御によって系統用蓄電池は充電が制限され、放電側に影響を及ぼす可能性がある。

◼ このため、順潮流出力制御を考慮した供給信頼度評価手法等の確立が、今後の課題として考えられる。

◼ 逆潮流側混雑でも、どのように混雑を考慮するかを今後の課題としてあげており、国の審議会や関連する委員会等
と連携し検討を進めていく必要がある。

出典）第86回 広域系統整備委員会 資料2
https://www.occto.or.jp/assets/iinkai/kouikikeitouseibi/2024/files/seibi_86_02_01.pdf

（参考）逆潮流混雑の影響・課題

https://www.occto.or.jp/assets/iinkai/kouikikeitouseibi/2024/files/seibi_86_02_01.pdf
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31 各案の比較

◼ 選択肢4案についての比較は下記の通り。

計画値制御(案A) リアルタイム制御(案B)
暫定リアルタイム制御⇒
計画値制御(案C)

早期連系追加対策
（充電制限契約、案D）

工費 約300億※1[9社計] 約760億～930億円※３ 
[北海道除く9社計]

リアルタイム制御対応費
（暫定～本対策間）
＋約300億（計画値制御分）

既導入
（蓄電池側にタイマー
 導入等）

納期 約5～7年※2 約4年 (仕様検討着手から1台
目導入まで)

暫定対策：約4年
本対策：約5～7年

既導入

メリット ・インバランス量小
・系統増強不要で早期連系可
(システム構築後は速やかに連系可)
・逆潮流側で同様システム導入中

・制御量小
・系統増強不要で早期連系可
(装置の新増設伴う場合はその工
期が必要)

・計画値制御単体より
導入が早い
・系統増強不要で連系可
※時期により、案A案Bのメリット

・既導入
・立地誘導効果
・インバランス量極小

デメリット ・制御量中(代替充電で緩和可)
・導入までの納期が長い
・供給力・調整力への影響
(リアルタイム制御に比べて影響小)

・インバランス量大
・供給力・調整力への影響
（将来的な運用限界の可能性）
・事業者の運用計画が立てづらい
・立地誘導効果（情報公表可
能範囲がやや狭い）

・リアルタイム・計画値制御の装
置がそれぞれ必要
・制度移行時に計画値制御への
切替対応が必要
・運用の複雑化
※時期により、案A案Bのデメリット

・制御量大
・系統の空き容量等を超過す
ると系統増強か立地見直し
が必要

整理すべ
き課題

・混雑量計算時間増加に対する対応
・逆潮流および需給抑制との整合
・アグリゲータ側のシステム対応
・調整力確保・供給力信頼度評価方
法の確立
・計画値制御対応PCS等の導入

・調整力確保・供給力信頼度評
価方法の確立
・逆潮流側制御との整合

・複雑化する運用への対応
※時期により案A案Bの課題

・現状なし

※1：逆潮流時のシステム構築費（予定含む）を参照した参考値。途中仕様変更などが生じた場合は増額になるなど
不確定要素を含む。また、今後のメンテナンス費用（サーバー更新費や保守費用など）を含まない金額。

※2：一送各社による概略検討の結果では、逆潮流時のシステムの構築予定期間を参考に計画値制御のシステム開発
期間を3～5年としている。なお、途中で制度・仕様変更などが生じた場合や詳細検討の検討次第では延長の可能性がある。

※3：エリアごとの蓄電池導入見通しや潮流状況によっては大幅な金額増減の可能性あり。子局・通信線工事費は含まない。



32 リアルタイム制御に関するご意見

◼ 第95回広域系統整備委員会では、リアルタイム制御に対する課題を報告。

◼ この点、オブザーバより当該制御方法に関するご意見をいただいたところ。

第95回広域系統整備委員会（2025年11月28日）資料1に関する議事録抜粋

（鈴村オブザーバー）

リアルタイム制御について、日々の運用状況で制御量が変わると、出たところ次第の運用になると捉えている。運用の
計画が立てにくい印象を持っている。制御量が大きくなると予見性が重要になるため、この方式は蓄電池を運用して
いるが賛同しにくい制御方式だという印象を持った。

（中谷オブザーバー）

全国大にリアルタイム制御を導入した場合の主な課題について、リアルタイム制御によって蓄電池の充電制限が行われ
た場合、充電制御後のコマでは発電計画に対して供給力が低下することになる。これにより、それぞれの蓄電池に不足
インバランスが生じるだけでなく、エリアや広域大での供給力の減少に繋がるため、蓄電池の供給力評価にも影響を与
える可能性があると考えている。リアルタイム制御では、事前に制御量が把握できないため、実需給断面において下
げ調整力の不足や再エネ制御量の増加に繋がる可能性もある。これらの影響度合いは、蓄電池の導入量が増えれ
ば増えるほど大きくなるが、安定供給に直結する部分であるため、その具体的な影響が不明確なまま導入を進めると、
後々、発電・小売・送配電全体を含めた実用に問題が生じることを懸念している。加えて、23ページに記載されている
とおり、リアルタイム制御を暫定対応とする場合においても、システム導入までに4年程度の期間を要するうえ、計画値

制御の運用開始に影響を与えるリスクも勘案する必要がある。これらを踏まえると、リアルタイム制御を導入することに
関しては、慎重に検討を進める必要がある



33 （参考）計画値制御とリアルタイム制御の併用案

◼ 計画値制御とリアルタイム制御を併設した際の得失を検討した。

◼ 本案の工費は両制御方式の合計値と近く、納期については計画値制御システムに準ずるものと想定される。ただし、
リアルタイム制御を併設する関係で、計画値制御単独で開発する際よりも納期が長くなる可能性がある。

◼ 本案は両制御のデメリットが緩和される一方で、混雑処理目的に二種類の設備を有するため、対策工事費が大
きな対策案となる。また対策費用を考えた場合、早期連系できる対象が系統用蓄電池のみであること、重負荷期に
充電する蓄電池が限定的な場合には制御機会も限られたものとなる可能性があること、今後の設備メンテナンス
（点検等保守および更新費用）増大につながることが懸念事項としてあげられる。

蓄電池X

A変電所 B変電所

AB送電線

充電制御
装置親局

潮流情報他

子局

制御信号

計画値制御
システム

リアルタイム制御
システム

メリット デメリット

• 主に計画値制御に従うため、イン
バランス量小。

• 制御量小～中（要検討であるが、
計画値制御のバックアップでリアル
タイム制御がいるため、計画値制
御の誤差量が少なくできる可能
性）

• 系統増強不要で連系可能（シス
テム運開後、リアルタイム装置の新
増設伴う場合はその工期が必要）

• 混雑処理という同目的のために二
種類の設備を有しており、コスト大。

• 供給力・調整力への影響（リアル
タイムに比べて影響小）

併設案採用時の制御構成



34 各案の評価

◼ 計画値制御(案A)はリアルタイム制御と比べ、需給運用（調整力、供給力）の優位性があり、システム構築後の
蓄電池連系を迅速にできるが、制御量は中程度であり、導入までの期間が長い特徴がある。また、導入における
課題もあり、既存制度（系統制御（逆潮流）、需給制御）も含めた抜本的な整理が必要である。

◼ リアルタイム制御(案B)は導入が計画値制御と比較して早く、蓄電池の制御量が小さくなるが、インバランスへの
影響があり、計画値制御と比して需給運用（調整力、供給力）の課題がある。設置箇所数によっては、導入コス
トで計画値制御に劣後する可能性がある。また、蓄電池の運用者も運転計画を立てることが困難と考えられる。

◼ 暫定リアルタイム制御⇒計画値制御(案C)は、導入までの期間が計画値制御と比べ数年程度短くなる。一方で
導入後の運用が複雑化し、制度移行時に蓄電事業者で改造工事等の対応が必要となる。また、案A及びBの課
題も有するものとなる。

◼ 早期連系追加対策（案D）は既に導入しており、簡易的な対応が可能。一方、蓄電事業者の連系箇所の選定
によっては系統増強か蓄電所立地箇所の再検討が必要となる。また、制御量が大きな点が他案より劣後。

◼ 本タスクアウトでは、需給運用面や充電機会の観点およびシステム構築後の蓄電池連系の迅速さに着目すれば、今
回検討した制御手法の中では案Ａの優位性があると考える。一方、他の観点も踏まえる必要もあり、仮に案Aを志
向するにしても、その実現には前述した通りいくつかの課題があることを確認している。このため、供給力、調整力、
既存系統制約制度（逆潮流側システム含む）、需給制御への影響の観点も含め、国および関連する審議会でも
議論いただく必要がある。



35 目次

1. 背景

2. リアルタイム制御について

3. 計画値制御について

4. 順潮流出力制御（計画値制御およびリアルタイム制御）の課題

5. 各案比較

6. まとめと今後の予定



36 スケジュール

◼ 第95回、第97回の広域系統整備委員会にて検討した内容を第7回次世代電力系統WGにて報告する。

※これら諸検討は概略検討であり、導入に向けて詳細検討が必要。 



37 まとめ

◼ 系統用蓄電池の導入促進・早期連系を目的に順潮流側の混雑を生じさせずに迅速に接続させる手法について検
討を行った。

◼ 今回は「各制御手法の課題」等の検討や、「順潮流側混雑制御手法の選択肢の比較」などについて整理した。

◼ 本件は供給力、調整力に影響するため、一定の割きりでノンファーム電源の参入を認めている容量市場、需給調整
市場への影響も考えられる。加えて逆潮流側システムにも影響するため国の審議会や関連する委員会等と連携し
検討を進めていく必要がある。

◼ 今後、制御手法について具体的な検討を深めていくことに加えて、制御手法の実現までの間の対応として、より合
理的な早期連系対策を含めた追加的な暫定対策を検討していく。
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