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（前回議論の反映内容）
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資料４

P3以降は非公開

令和７年１月２０日

経済産業省 商務・サービスグループ 物流企画室

国立研究開発法人 新エネルギー・産業技術総合開発機構 AI・ロボット部
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ご議論いただきたいポイント

① 深掘り・再議論すべき論点について （前半40分を目安）

⇒ これまで扱ってきた論点に関し、時間が不十分だったなどの理由で、深掘り・再議論すべき論点があれば、ご議論いただきたい。
事務局にて、次の論点を例示する。（ページ数は資料５：詳細版のもの）

・定格出力（特に、出力数値や、定格出力規制によらない安全性担保策について） 【P22,40,41,47,58,59,64】

・中速中型ロボットの通行場所と通行方法（第１回WGで議論が不十分だった論点、特に路側帯や自転車道などの通行について） 【P22,38,39,44】

② とりまとめ資料案について （後半40分を目安）

⇒ 前回議論を踏まえ、とりまとめ案（詳細版）のスライドを更新する形で、内容の反映を行っている。
資料の記載ぶり、表現方法、修正すべき箇所など、ご議論いただきたい。

また、とりまとめ案（概要版）も作成しているため、ご確認・ご意見をいただきたい。（参考資料は割愛）
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